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1. WPROWADZENIE

Regulator Europstar jest urzadzeniem sterujagcym, ktore w potaczeniu z
regulatorem termostatycznym  typu K-A (glowice + zawory) i B-A stuzy do
okreslonego obnizania temperatury. Ma on za zadanie przy indywidualnych
nastawach temperatury na regulatorach termostatycznych obnizanie i ponowne

podwyzszanie temperatury o stata warto$¢ 5K w okreslonych godzinach tygodnia.

Dane techniczne regulatora:
e Napigcie zasilania 220V/50 Hz,
e Podtaczenie regulatorow termostatycznych typu K-A,

e Obnizenie temperatury o 5K.

2.SPRAWDZENIE PROGRAMU DZIALANIA REGULATORA
P-Z ORAZWYZNACZENIE CHARAKTERYSTYKI
OTWIERANIA | ZAMYKANIA

Cwiczenie wykona¢ w uktadzie przedstawionym ponizej W nastepujacy sposob:
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Karta Regulator
programowania P-Z




Przebieg ¢wiczenia
Przygotowa¢ regulator do pracy wg opisu zawartego w Kkarcie

dokumentacyjnej,

Od czasu nastawionego na regulatorze odczytywaé przemieszczenie
popychacza glowicy przez caty nastawiony czas (zamkniecie — otwarcie) (30
minut tryb dzienny i 30 minut tryb nocny)

Wyznaczy¢ charakterystyke otwarcia 1 zamknigcia (zaworu) s=f(t)

(przemieszczenie popychacza w funkcji czasu).
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