Naped elektryczny — egzamin (przyktad)

1. Korzystajac z rownania dynamiki napedu wyznaczy¢ funkcje

Q(t) jesli: Md=a Q?, gdzie a = const, dla t = 0, Q = Qo.

(f xtdx = —x™1 4 C, n # —1)

n+1
2. Skalarne metody sterowania silnikow asynchronicznych,
zasada dziatania, charakterystyczne cechy.

3. Metoda posredniego sterowania potowo zorientowanego
(IFOC), zasada dziatania, charakterystyczne cechy.



