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Omowié proces przeprowadzenia eksperymentu identyfikacyjnego

1.1. Omoéwic kolejne fazy: doprowadzenie do punktu pracy, skok sterowania W punkcie
pracy, uzasadni¢ celowos¢ tak przyjetej procedury

1.2. Zaprezentowac WyKresy i uzasadni¢ przyjete wartosci sygnatéw obiektowych

Zaprezentowa¢ wykres odpowiedzi obiektu sprowadzonej do zerowych warunkow
poczatkowych

2.1. Uzasadni¢ potrzebe takiego przetworzenia danych

2.2. Omowic sposob przetworzenia danych w pakiecie Matlab

Podaé typ wybranej transmitancji modelujacej

3.1. Poda¢ og6lng definicj¢ transmitancji

3.2. Uzasadni¢ wybor typu transmitancji do modelowania obiektu z zadania

3.3. Poda¢ nazwe¢ wybranej transmitancji

3.4. Poda¢ ogblny wzor symboliczny wybranej transmitancji — nazwaé parametry

3.5. Naszkicowa¢ teoretyczng odpowiedz skokowa wybranej transmitancji

3.6. Okresli¢ sygnaly wejsciowe 1 wyj$ciowe obiektu dla przyjetej transmitancji

3.7. Poda¢ wzér wybranej transmitancji z wyznaczonymi liczbowymi warto$ciami
wspoOtczynnikéw

Zaprezentowac jeden wykres zawierajacy odpowiedz przyjetej transmitancji oraz

odpowiedz obiektu

4.1. Oceni¢ poprawnos¢ wyboru typu transmitancji modelujacej 1 wyznaczenia
parametrow liczbowych jej wspdiczynnikow

Omowi¢ metode wyboru typu regulatora dla przyjetego modelu obiektu
5.1. Poda¢ ogblny wzor regulatora dla przyjetej metody — nazwac parametry regulatora
5.2. Uzasadni¢ wybor typu regulatora

Omowié sposob wyznaczenia nastaw regulatora

6.1. Wskaza¢ wykorzystywane wzory i ich zrodto

6.2. Poda¢ oczekiwane parametry odpowiedzi ukladu zamknigtego z regulatorem
wybranego typu nastrojonym zgodnie z wybrang metodg (przeregulowanie, czas
regulacji)

6.3. Podac¢ definicj¢ przeregulowania

6.4. Podac¢ definicj¢ czasu regulacji

6.5. Podac¢ liczbowe wartosci nastaw regulatora

Zaprezentowac¢ wyniki symulacyjne dzialania zaprojektowanego ukladu z modelem
transmitancyjnym obiektu
7.1. Zaprezentowac 1 omowi¢ wykres odpowiedzi skokowej uktadu zamknigtego



7.2.
7.3.
7.4.

Poda¢ wartos$ci liczbowe parametréw odpowiedzi (przeregulowanie, czas regulacji)
Zaprezentowac sposOb wyznaczenia wartosci parametrow odpowiedzi
Oceni¢ uzyskane wyniki w odniesieniu do zaktadanych

Zaprezentowa¢ wyniki dzialania zaprojektowanego ukladu z obiektem

8.1.
8.2.
8.3.
8.4.

8.5.

8.6.
8.7.

8.8.

Poda¢ symboliczny wzdr regulatora zastosowanego w pakiecie Simulink

Poda¢ wartos$ci liczbowe parametréw regulatora

Omowi¢ sposob wyliczenia nastaw dla postaci regulatora stosowanego w Simulink
Omowic kolejne fazy: doprowadzenie do punktu pracy, skok wartosci zadanej w
punkcie pracy, uzasadni¢ celowo$¢ tak przyjetej procedury

Zaprezentowa¢ 1 omoéwi¢ wlasciwy wykres odpowiedzi skokowej uktadu
zamknigtego

Poda¢ warto$ci liczbowe parametréw odpowiedzi (przeregulowanie, czas regulacji)
Zaprezentowa¢ sposOb wyznaczenia wartosci parametrow odpowiedzi — podac
sposob wyliczania i warto$ci parametréw wykorzystywanych w obliczeniach
Oceni¢ uzyskane wyniki w odniesieniu do zaktadanych i symulacyjnych



